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SISTEMA MOVIL Sistema de Mapeo Movil y
Topografia.
LIDAR TERRESTRE

Leica Pegasus Two.

VECTOR




; QUE ES PEGASUS TWO?

PEGASUS TWO ES UNA SOLUCION COMPLETA PARA
ADQUISICION DE DATOS LIDAR Y DE IMAGEN.
LOS DATOS DEL POST-PROCESAMIENTO.

INTERFAZ GIS ESTEREOSCOPICA 3D PARA LA DIGITALIZACION
DE OBJETOS ESPACIALES.

ADQUISICION DE DATOS ESPACIAL DE LA MAS ALTA PRECISION.




El Sistema de mapeo movil Leica Pegasus: Two, utiliza uno o varios escaneres
laser en combinacién con Receptores GNSS, IMU (Unidad de Medicion Inercial) y
un DMI (Instrumento de Medicidon de Distancia) en una plataforma movil (Vehiculo)
para adquirir datos especiales de alta precision.

Principales Caracteristicas:
* Precision de 5a 10 cm.
» Levantamientos con velocidades de 20 hasta 50
KM/hora.

« Generacidon de imagenes completamente
calibradas y nubes de puntos.

« 7 camaras para generar un 360 completo.

- Facil extraccion de caracteristicas y linea de
trabajo a partir de las imagenes y nube de
puntos.
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APLICACIONES

- Mapeo en ciudades.

- Levantamiento de activos.

- Levantamiento topografico en carreteras 6 mapeo.
- Levantamiento topografico en vias de FFCC.

- Topografia.

- Cartografia.

- Sistema de informacion Geografica.
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Campos de aplicacion:

Topografia, Construccion, Inspeccion,
Infraestructura, Planificacion Urbana y Regional,
etc.
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EL SISTEMA PEGASUS DOS PERMITE EL MONITOREO
Y CONTROL DE TODOS LOS SISTEMAS COMO
CAMARAS, ESCANERS, GPS, BATERIA'Y MEMORIA.
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OBTENCION DE DIMENSIONES EN LA NUBE DE
PUNTOS

2171797.5
2171798.

VECTOR




~ X Attributes
B> Ao~ b@OB> ¢ PigaoBn-HBlso-Bari Frontw) (@24 I E -
, P4 & POSTE
/ ® TS30
&% TRANSFORMADOR

© TRIFASICO DELTA

BT
TIPO_T TRIFASICO DELTA
NUM_ECONOMICO_T 4355
| CAPACIDAD_T 75 KVA [+

Y

o
e
-
<

=
g

=

AAAAAAAAA

VISTA EN DETALLE DE ELEMENTOS

LA HERRAMIENTA DEL MAPFACTORY NOS PERMITE TENERUN VECTOR
ZOOM DE LA IMAGEN DE 1 PIXEL IMAGEN = 2 PIXELES MONITOR
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